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Удаленное управление сервоприводами CAN и мониторинг их работы на основе микрокомпьютеров 
ARM и с использованием протокола OPC UA 
 

Предложен подход к разработке автономного контроллера движения на основе микрокомпьютера 
ARM для управления сервоприводами по интерфейсу CAN. Создан OPC UA сервер контроллера движения, 
реализующий информационную модель для удаленного управления сервоприводами CAN и мониторинга их 
работы. Показаны возможности подключения имеющихся на рынке OPC UA клиентов через контроллер 
движения1. 
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Martinov G.M., Al-Khouri A., Ahed I. Remote control of CAN servo drives and their operation monitoring based 
on ARM microcomputers and OPC UA protocol 
 

The paper offers an approach to the development of a standalone motion controller based on ARM 
microcomputer for servodrive control via CAN interface. The controller gets tasks from a process equipment control 
system (NC system in the case discussed) through the external data exchange protocol. An OPC UA server of the 
motion controller is developed. information model for the remote control of CAN servo drives and their operation 
monitoring. The paper illustrates the connection with commercial PC- and mobile device-oriented OPC UA. 



clients for parameter tuning, control, and monitoring of CAN servo drives via the motion controller.  
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