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Встраиваемый контроллер для распределенного управления в жестких условиях эксплуатации 
 

Предложен встраиваемый контроллер для построения распределенных систем управления 
объектов, эксплуатируемых в жестких условиях, в том числе по температуре окружающей среды и 
вибрации. Отмечены схемотехнические и конструктивные особенности, описан сетевой протокол 
передачи данных, рассмотрены механизмы обеспечения отказоустойчивости. Контроллер разработан на 
отечественной элементной базе. 
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Zakharov N.A., Klepikov V.I., Litvinova I.V., Podkhvatilin D.S., Semikin D.V., Sizov M.V. Embeddable 
controller for distributed control in harsh environments 
 

An embeddable controller for distributed control systems operating in harsh environments subject to 
ambient temperature and vibrations is offered. Its circuit and design features are discussed, data communication 
protocol is described, fault-tolerance mechanisms are examined. The controller is based on domestic circuitry.  
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