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Управление робототехническим сборочным комплексом с использованием речевого интерфейса 
 
Показано, что использование речевого интерфейса при управлении робототехническим комплексом 
сборочной линии является актуальной задачей. Приведен обзор алгоритмов распознавания речи, 
применяемых в робототехнических комплексах. Предложен подход к разработке речевого интерфейса на 
русском языке. 
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Revonchenkova I.F. Controlling assembly robots with conversational interface 
 
The relevance of conversational interface utilization in the control of assembly lime’s robot system is shown. Speech 
recognition algorithms used in robot systems are overviewed. An approach to Russian conversational interface 
development is discussed.  
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