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Программа автоматической настройки пропорционально-интегрально-дифференцирующих 
регуляторов в разомкнутом контуре 
 
Разработана программа автоматической настройки пропорционально-интегрально-дифференцирующих 
(ПИД) регуляторов для АСУТП. Программа производит исследование параметров объекта управления и 
последующий расчет настроечных коэффициентов регулятора. Предложенная программа может 
применяться вместо платного программного блока разработчика программного обеспечения 
программируемых логических контроллеров. 
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Vasiliev I.I., Vasiliev M.I. Software tool for automatic PID controller tuning in an open loop 
 
A software tool for automatic PID controller tuning is developed. The software examines control object’s dynamics 
and calculates controller settings. It can be an alternative for commercial loop tuning software used in PLC design.  
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