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Опыт разработки гибких роботизированных ячеек 

 

 

На машиностроительных предприятиях Уральского федерального округа для реализации механической 

обработки деталей типа «тело вращения» реализована и внедрена в производство гибкая роботизированная 

ячейка. Приведен состав оборудования гибкой роботизированной ячейки. Рассмотрен принцип работы 

системы управления ячейкой и системы обеспечения безопасности при автоматической работе гибкой 

роботизированной ячейки. Приводится информация об экономической эффективности эксплуатации гибкой 

роботизированной ячейки в течение 2 лет. 
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Miroshin D.G., Taragora R.E. Development experience of flexible robot systems 

 

Machine-building factories of Urals Federal District apply flexible robot cells for rotary cutting. The paper 

describes the equipment of a flexible robot cell and discusses its control philosophy and safety system. The benefit 

estimate based on the cell’s two-year operation is included. 
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