
Автоматизация в промышленности 2024. №10 
www.avtprom.ru 
 
 
 
DOI: 10.25728/avtprom.2024.10.06 
 
 

Н.А. Мостаков, А.О. Винокуров, А.А. Фильченков, А.А. Захарова 
(ИПУ им. В.А. Трапезникова РАН) 

 
 

Робототехнический комплекс для автоматизированной покраски поверхностей судов 
 
Представлен обзор существующих решений в области автоматизированной подготовки и покраски 

поверхностей судов. Рассмотрен робототехнический комплекс, разработанный в ИПУ РАН: структура 
комплекса, функциональность, основные модули, аппаратная реализация. Описаны результаты натурных 
экспериментов, подтверждающие работоспособность и эффективность разработанного решения. 
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Mostakov N.A., Vinokurov A.O., Filchenkov A.A., Zakharova A.A. A Robot system for automated painting of ship 
surfaces 
 
Commercial solutions for automated preparation and painting of ship surfaces are overviewed. A robot system 
developed in the Institute of Control Sciences of the Russian Academy is presented; its structure, functionality, key 
modules, and hardware implementation are described. The results of field experiments proving the solution’s 
serviceability and efficiency are included. 
 
Keywords: automated ship painting, robot system, robot manipulator, mobile platform, machine vision, 3D surface 
model. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 




