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Роботизированный комплекс для диагностики ремонта элементов ЛЭП под напряжением 
 
Для эффективного управления состоянием высоковольтного оборудования требуется решить задачу 

повышения его информационной наблюдаемости, в связи с этим в последнее 10-летие в соответствии с 
мировой тенденцией начался переход от диагностики и планово-предупредительного ремонта 
высоковольтного оборудования к диагностике и ремонту без отключения оборудования от электрической 
сети, то есть под рабочим напряжением. Это приводит к потребности в удаленных автоматизированных 
робототехнических комплексах диагностики состояния и ремонта элементов высоковольтных линий 
электропередач (ЛЭП), которые предлагаются в данной статье. С помощью робототехнических 
комплексов становится возможным повысить точность идентификации технического состояния 
оборудования, определения его остаточного ресурса, а также проведения мелких ремонтных работ 
элементов ЛЭП под напряжением. Представлен робототехнический комплекс КГЭУ, оснащенный 
специальными сенсорами и инструментами, которые позволяют обнаруживать дефекты и выполнять 
необходимые ремонтные работы. Решение позволяет повысить надежность ЛЭП, уменьшить среднюю 
продолжительность отключений (SAIDI) и среднюю частоту отключений (SAIFI), сократить недоотпуск 
электроэнергии, минимизировать экономические потери и повысить безопасность персонала.  
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Abdullazyanov E.Yu., Sadykov M.F., Davletshin R.R. Ivanov D.A., Galieva T.G., Mochalov N.S., 
Vassunova Yu.Yu., Valyuk A.S. Robotic system for energized power line equipment diagnosis and 
maintenance 
 
Efficient condition control of high-voltage equipment requires its better information observability. In 
this context, the transfer from the diagnosis and planned maintenance of high-voltage equipment to its 
energized diagnosis and maintenance is the worldwide trend of the recent decade. This implies the need 
of remote automated robotic systems for condition diagnostics and maintenance of high-voltage power 
lines. The paper describes robotic systems which improve the accuracy of equipment health 
identification, assess its residual life and carry out minor repairs of energized power line equipment. It 
presents KGEU robotic system furnished with specialized sensors and tools enabling flaw detection and 
repairs. The solution improves power line’s reliability, decreases system average interruption duration 
and frequency indices (SAIDI and SAIFI), reduces power undersupply, minimizes benefit losses, and 
increases personnel safety.  
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