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Сверточные нейронные сети как инструмент обнаружения объектов железнодорожной 

инфраструктуры 
 
Рассматривается возможность применения сверточных нейронных сетей для обнаружения объектов 

железнодорожной инфраструктуры при движении локомотива с целью повышения уровня автоматизации в 
управлении движением поездов. Подготовлена модель с использованием нейронной сети YOLOv8, которая 
демонстрирует высокую точность и производительность при распознавании визуальных объектов в режиме 
реального времени. Сделан вывод о целесообразности интеграции YOLOv8 в системы автоматического 
управления движением поездов для повышения их надежности в усложненных и динамических условиях 
наблюдения за объектами по пути следования.  
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Fedorov V.A., Ogorodnikova O.M. Convolutional neural networks as a tool for detecting railway infrastructure 
objects 
 
The paper discusses the possibility of applying convolutional neural networks for detecting railway infrastructure 
objects during locomotive movement for improving the automation level in train traffic control. A model using YOLOv8 
neural network is developed, which demonstrates high accuracy and performance in real-time recognition of visual 
objects. The paper concludes about the expediency of YOLOv8 integration in train automatic traffic control systems for 
improving their reliability in complicated and changing observation conditions along the line. 
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