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Программно-технический комплекс промышленного 3D сканирования 
 
Рассмотрена архитектура программно-технического комплекса промышленного 3D основанная на методе 

оптической лазерной триангуляции. Приведена математическая модель камеры-обскуры. Показаны этапы 
калибровки камеры. 
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The paper discusses the architecture of a hard-/software toolkit for industrial 3D scanning based on optical laser 
triangulation technique. A mathematical model of a camera obscura is presented, its calibration phases are outlined. 
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