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Проектирование интеллектуальной системы управления рабочим оборудованием экскаватора и 

формирование задающих воздействий на основе нечеткого логического вывода 
 
Предложена структура интеллектуальной системы управления на основе данных лидара, стереокамеры и 

IMU-сенсоров. Описаны информационные потоки системы. Управляющее устройство учитывает 
информацию о действиях квалифицированного оператора. Система содержит: нейросетевые модели 
принятия решений о выборе точки начала копания и прогнозирования параметров операций; подсистему 
компьютерного зрения; формирователь задающих воздействий. Он обобщает информацию о требуемых углах 
установки и поворота стрелы, рукояти и ковша экскаватора на основе нечеткой логики. 
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Meshcheryakov V.A., Letopolsky A.B., Nikolaev D.I., Teterina I.A. Designing intelligence control system for 
excavator’s working equipment and developing reference signals based on fuzzy logical inference 
 
The paper offers the structure of an intelligence control system based on the readings from a lidar, a stereocamera, and 
IMB sensors. The system’s information flows are described. The control device allows for the information about the 
actions of a qualified operator. The system comprises neural network decision-making models for selecting an 



excavation start point and predicting operation parameters, a machine vision subsystem, and a reference signal 
conditioner. The latter generalizes the information about the required setting and rotation angles of the excavator’s 
boom, stick, and bucket on the basis of fuzzy logic.    
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