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Математическое моделирование чувствительного элемента датчика угловых скоростей с 

применением CAE-системы ANSYS 
 
Представлены результаты математического моделирования методом конечных элементов с применением 

CAE-системы ANSYS чувствительного элемента Кориолисового вибрационного гироскопа с резонатором в 
виде сдвоенного камертона. Показаны полученные амплитудно-частотная характеристика и параметры 
сигналов, обеспечивающих работу чувствительного элемента в режиме силовой компенсации. Выполнено 
сравнение результатов моделирования с результатами эксперимента. 
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Sidorenko O.M., Salanov A.A., Kozlov A.I. Mathematical modeling of sensitive element of angular velocity 
sensor using ANSYS CAE software 
 
The paper presents the results of mathematical modeling of a sensitive element of a Coriolis vibratory gyroscope. 
The modeling was done by finite element method using ANSYS CAE software. The gyroscope’s sensitive element 
has the shape of a double tuning fork. The amplitude-frequency response and signal parameters are obtained, 



which ensure the sensitive element operation in force-to-rebalance mode. The simulation results are compared 
with the experimental ones. 
 
Keywords: angular rate sensor, Coriolis vibratory gyroscope, solid-state wave gyroscope, modal analysis, 
harmonic analysis, finite element model. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


