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Визуальное отслеживание с on-line обучением на нескольких экземплярах (On-line MIL) 
 

Рассматривается проблема обучения адаптивной модели внешнего вида для отслеживания объектов. В 
частности, показано, что класс методов слежения, называемый "слежение по обнаружению", дает 
многообещающие результаты в реальном времени. Эти методы обучают дискриминантный классификатор 
в режиме on-line (on-line-алгоритм), чтобы отделить объект от фона. Этот классификатор загружается, 
используя текущее состояние трекера для извлечения положительных и отрицательных примеров из 
текущего кадра. Небольшие неточности в трекере могут привести к неправильной маркировке обучающих 
наборов, что ухудшает работу классификатора и может привести к дальнейшему дрейфу. Показано, что 
использование Multiple Instance Learning (MIL) вместо традиционного контролируемого обучения позволяет 
избежать этих проблем и, следовательно, может привести к более надежному отслеживанию с меньшим 
числом настроек параметров. Представлен новый on-line алгоритм MIL для отслеживания объектов, 
который позволяет достичь лучших результатов при работе в режиме реального времени. 
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Ivanov D.I., Yanishevskaya A.G. Visual tracking with on-line multiple instance learning  
 
The learning of an adaptive exterior view model for object tracking is examined. The paper shows that a class of 
methods named detection-based tracking opens up promising real-time results. These methods train a real-time 
discriminant classifier to discern the object from the background. The classifier is loaded using the tracker’s current 
state for deriving positive and negative examples from the current image. Minor uncertainties in the tracker may 
result in wrong designation of learning sample that impairs the classifier’s operation and ensues further drift. 
Application of multiple instance learning (MIL) instead of the traditional supervised learning surmounts these 
challenges and, hence, enables more reliable tracking with smaller amount of parameter settings. A new MIL 
algorithm for object tracking is presented, which delivers better results in real-time operation. 
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