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Взаимосвязанное движение в зубофрезерных станках с электронной синхронизацией движений 
механизмов 
 
Рассмотрена схема управления с перекрестной связью ПИ регулятора для зубофрезерных станков с ЧПУ и 
контроллерами управления движением. Продемонстрирован принцип работы и структурная схема 
системы управления приводом. Предлагаемый метод управления позволяет заметно уменьшить ошибку 
синхронизации движения. Результаты моделирования показали применимость варианта ПИ регулирования 
переменных с перекрестной связью в различных рабочих условиях, например, при внезапном несогласованном 
изменении нагрузки. 
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Podzorov N.N., Osipov O.I. Associated movement in gear hobbers with electronic synchronization of mechanism 
movements 
 
The paper discusses the PI control scheme with cross coupling for gear hobbers with CNC and motion controllers. 
The operation principle and block diagram of drive control system are demonstrated. The control technique 
proposed enables the reduction of motion synchronization error. Simulation results demonstrate the applicability of 
PI control for cross coupled variables in various operation conditions, e.g., under sudden inconsistent loading 
variations.  
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