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Робастная настройка типовых регуляторов методом максимальной чувствительности 

 

Рассмотрена задача расчета параметров типовых регуляторов, предназначенных для управления 

одномерными и многомерными объектами управления в условиях значительной параметрической 

неопределенности их математических моделей. Предложен и исследован средствами компьютерного 

моделирования метод, основанный на анализе чувствительности показателей качества управления к 

возможным отклонениям различных параметров модели от их расчетных значений1. 
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Yakovis L.M., Stepanov P.S., Stronghin P.Ya.  Maximum sensitivity based robust tuning of standard regulatory 

controllers 

The paper discusses the tuning of standard regulatory controllers in single and multidimensional applications under 

significant parametric uncertainty of their mathematical models. A method based on the analysis of the sensitivity of 

control performance indicators to possible deviations of model’s parameters from their design values is developed and 

investigated by means of computer modeling. 
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