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Возможности струйных пневматических систем для управления робототехническими устройствами   
 

Представлена ретроспектива разработок пневматических струйных систем для управления 
робототехническими и механическими устройствами. На основе ранее проведенных исследований 
обсуждается возможность использования позиционного турбинного пневмопривода совместно с 
микрофлюидной программной матрицей для манипуляционного робота со струйной системой управления. 
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Khitrovo A.A. The capabilities of pneumatic jet systems for robotic device control 
 
The paper reviews the development history of pneumatic jet systems for robotic and mechanical device control. Based 
on earlier research, it discusses the opportunity of applying position turbine pneumatic drive coupled with a 
microfluidic programmed array for a robotic arm with a jet control system. 
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